Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X
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PROXIDRIVE

Généralités

Le PROXIDRIVE est un variateur
électronique IP66/Nema 4X destiné a
I'alimentation de moteurs asynchrones
triphasés.
En version de base, le PROXIDRIVE est un
variateur de vitesse a contréle vectoriel de
flux sans retour vitesse (boucle ouverte )
avec des performances trés élevées
aftlen du couple nominal sur une plage
de vitesse de N a N/10), et convient donc a
la majorité des applications.
Avec l'option retour vitesse (mode vectoriel
boucle fermée [m)), le PROXIDRIVE
contréle un moteur équipé d'un codeur
incrémental, permettant ainsi de maitriser le
couple et la vitesse sur une plus grande
plage de vitesse (y compris a vitesse nulle),

Schéma fonctionnel

avec des performances dynamiques
accrues.

Les performances du PROXIDRIVE sont
compatibles avec une utilisation dans les 4
quadrants du plan couple/vitesse.

Sa protection IP66/Nema 4X permet une
implantation a proximité du moteur, sans
armoire.

Sa flexibilité permet a I'utilisateur dans la
plupart des cas d'adapter le variateur a son
application.
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X
PROXIDRIVE

Positions de montage

Variateur PROXIDRIVE - 1TL a 3,5T et 1,5T 4 5,5T

Unique possibilité

Variateur PROXIDRIVE - 4,5TL - 5,5TL - 8T - 11T

Unique possibilité

Les positions de montage des moteurs sont décrites dans les chapitres correspondants.
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

PROXIDRIVE

Possibilités d’adaptation

Leroy-Somer propose des systémes d’entrainement complets, moteur-réducteur-variateur,

décrits ci-dessous et proposés dans ce catalogue.
On se référera aux différents chapitres concernés pour la définition des réducteurs ou des

moteurs.

Pour d’autres motorisations, consulter les spécialistes techniques Leroy-Somer habituellement

a votre disposition.
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PX-CP
Commandes locales
par potentiométre

avec ces deux variantes, le paramétrage

ne peut s'effectuer qu'avec
la console LCD ou par PC

PX-N
Afficheur seul

PROXISOFT
Logiciel de paramétrage

PX-LCD

Recopie de paramétre

c w XPressKey

Résistances de freinage  Filtre RFI FS

PX-Brake Resistor

Communication

SM-Profibus DP
SM-DeviceNet
SM-CAN open
SM-InterBus
SM-Ethernet

4

Moteurs asynchrones

Extension Entrées - Sorties
I &

' PX-Encoder !
X-10

P -
12 entrées/sorties 2
supplémentaires
Contacteur de frein

" PX-Brake Contactor
(Contacteur de frein)

» PX-Brake Contactor secure W

(Contacteur de frein et .

télécommande entrée \ |

sécuritaire) N
Options moteur \

Entrée sécuritaire

PX-Secure
N\,

* Sortie axiale
- Engrenages hélicoidaux
et planétaires

<=l

« Sortie orthogonale
- Engrenages hélicoidaux
et couple conique
- A roue et vis sans fin

PROXIDRIVE

Technologie avec liaison
série et contrdle vectoriel
sans retour

Moteur LSMV

r
<= Ventilation
@ forcée

<= m Codeur

<= I} Frein
i
P

Ventilation
forcée
radiale

Désignation / Codification

PX 2 T/TL

Type Calibre Réseau d’alimentation

Tous les produits de ce catalogue sont codifiés.

SET

Afficheur - 6 touches

Le tableau de codification est intégré au tarif avec le rappel des désignations.
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X
PROXIDRIVE

Pilotage et fonctions

Caractéristiques PROXIDRIVE
Mode de régulation Contrble vectoriel boucle ouverte, ou fermée avec option retour vitesse
Régulation Référence vitesse

Référence couple

Couple constant

Par réglage de la fréquence de base
U n M 9 4
e den ] -|4,IS -|5,5 -6 -9 - 11 kHz. Réduction automatique de la fréquence de découpage

suivant la température des IGBT

Capacité de surcharge 150 % Isp pendant 60 s

Freinage * Hypersynchrone - Variateur seul, ou avec option RF a partir du calibre 1,5 M/TL
* Par injection de courant continu

Retour vitesse (boucle fermée) ANSI - 2 fils type EIA 485, disponible par le connecteur RJ45

Pilotage PROXIDRIVE

Logique de commande Positive ou négative

Références vitesses * Analogique : - tension0 a 10 V

- courant 0-20 mA, 20-0 mA, 4-20 mA, 20-4 mA
4-20 mA et 20-4 mA détection de rupture du signal
* Numérique ou clavier
* Vitesses préréglées

Commande AV/AR * Par entrée logique

* Par le panneau opérateur
Autocalibrage du variateur au moteur Mesures caractéristiques moteur a 'arrét ou en rotation
Fonctionnement PROXIDRIVE
Rampe accélération/décélération Réglage séparé de 0,1 & 600,0 s/1 000 min™*
Plage de variation de la vitesse de sortie 32 000 min™' (variation de la vitesse entre 2 butées)
Mode d’arrét Arrét :

- roue libre

- sur rampe avec ou sans injection de courant continu
- par injection de courant continu jusqu’a vitesse nulle ou avec temps imposé

Reprise a la volée Possibilité de redémarrer le variateur lorsque le moteur tourne avec choix du (des) sens de rotation validé(s)

Configurations préréglées du bornier de contrle  PROXIDRIVE

A1eA2 1 référence en tension (0-10V) ou courant (4-20 mA) par entrée logique
AlePr 1 référence en tension (0-10V) ou 3 références préréglées par 2 entrées logiques
A2¢Pr 1 référence en courant (4-20 mA) ou 3 références préréglées par 2 entrées logiques
4 Pr 4 références préréglées par 2 entrées logiques
8 Pr 8 références préréglées par 3 entrées logiques
EePot Potentiométre motorisé
Torq Commande en vitesse ou en couple par entrée logique
Pid Régulateur PID
AsCtP Entrée en tension ou courant et gestion sonde CTP
HoiS Commande de pont roulant ou palan
PaD Commande par clavier
HuAC Mode auto-manuel
Signalisation PROXIDRIVE
Affichage Sur panneau opérateur : vitesse ou courant de sortie
Relais Relais 250 Vca - 2 A, charge résistive - 2 A, charge inductive
Sortie analogique En tension : 0 a2 10 V ou en courant : 0 & 20 mA (tension max. 10V)
Sortie logique 1 sortie affectable
LEROY
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

PROXIDRIVE

Pilotage et fonctions

Options PROXIDRIVE
Freinage sur résistance Type RF PX - Brake Resistor intégrables au variateur
Filtre RFI Type FS

Clé de recopie

La XPressKey permet de copier ou transférer un jeu de parametres

terface opérateyr i e personnalisé par écran entierement configurable
| Qrifb] . LI:I:I permet un accés a distance de tous les paramétres sur afficheur 1 ligne 12 caracteres et 2 lignes

16 caractéres

Pilotage d’un frein

PX-Brake Contactor pilote directement un frein électromagnétique a partir d’'une source monophasée
alternative

Entrée sécuritaire

PX-Secure permet la suppression d’un contacteur en ligne

Entrée sécuritaire et pilotage d’un frein

PX-Brake Contactor Secure : combine les 2 options précédentes

Kit PROXISOFT

Logiciel de paramétrage et de supervision sous WINDOWS comprenant un logiciel et un cordon de
raccordement intégrant un convertisseur RS 232/RS 485 alimenté par le variateur

Bus de terrain

Interfaces intégrables au variateur. Types de bus de terrain :
- Profibus DP, Device Net, CAN Open, Interbus S, Ethernet

Etanchéité - Blindage

PX-Cabling Kit comprend des PE CEM et des PE Polyamide

Interrupteur cadenassable

PX-Disconnect : interrupteur tripolaire, cadenassable, IP66 - Nema 4X avec contacts auxiliaires NO - NF

Liaison série

PROXIDRIVE

Standard

Communication RS 485 protocole ANSI 2 fils par connecteur RJ45

LEROY ®
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

PROXIDRIVE

Raccordement de puissance

* Alimentation par réseau triphasé AC, selon
norme de sécurité EN954-1 - catégorie 1

L'utilisation de I entree d%securltz permetde

MJ Qnladt

dlspose de principes internes sufflsamment
sUrs pour réaliser un arrét en utilisant
directement I'entrée sécuritaire (catégorie 1
de EN954-1).

* Alimentation par réseau triphasé AC, selon
norme de sécurité EN954-1 - catégorie 2 ou 3

L'utilisation de I'entrée de sécurité permet de
réaliser une mise a 'arrét en roue libre sans
utiliser de contacteur de ligne. Le variateur
dispose de principes internes suffisamment
slrs pour réaliser un arrét en utilisant
directement I'entrée sécuritaire (catégorie 1
de EN954-1).

La duplication de l'ordre d'arrét sur une
entrée logique permet de mettre en ceuvre
une redondance interne au variateur pour
assurer une mise a larrét en roue libre
(application des principes de la catégorie 3
selon EN954 pour la partie relative au
variateur).

QS : Sectionneur a fusibles : nécessité d’ouvrir
QS avant toute intervention sur les parties
électriques du variateur ou du moteur.

AU : Bouton d'arrét d'urgence.

KA : Relais de télécommande.

EC:C

Variateurs électroniques PROXIDRIVE
Schémas de puissance

Réseau 1
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ov
Option
Filtre RFI

LF----3----0---0F
L1 L2 L3

DI2 SDI1 SDI2  COM RL10 SDO1SDO2
(24V)
Relais Relais
PROXIDRIVE &2 sJ s
défaut sécurité

BR1 BR2 U \ W

® ®

ATTENTION :

La gestion particuliere de [Ientrée
sécuritaire n’est pas compatible avec un
pilotage des ordres de Marche/Arrét par
le clavier des PROXIDRIVE CP et SET.
Lorsqu’une commande par clavier est
requise, I’entrée SDI2 doit étre configurée
en simple entrée verrouillage. Dans ce
cas, le schéma de puissance doit
respecter les regles habituelles de
sécurité.

(1) Option résistance de freinage. Permet de dissiper la
puissance active renvoyée par le moteur sur le bus continu
du variateur dans le cas d'une machine entrainante.

(2) Option télécommande catégories 2 ou 3 avec entrée
securitaire.

E6.6
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X
PROXIDRIVE

Raccordement de contrdle

Variateurs électroniques PROXIDRIVE CP
Commande par le bornier a partir du réglage usine

De base, le PROXIDRIVE CP ne permet pas
d’accéder au paramétrage.

A FriStFETBE com

10V
ADI
ov
ADI2 —¢|—l Sonde CTP’
oV

ADIO3 @ Sortie image vitesse moteur 0-10V

DIO1 P Sortie vitesse nulle
+24V
DI2
DI3
+24V
DI4

Sbit Déverrouillage
Ve I
Spi2 |o— {—I uilag
com
|_/,,— RL1C
-

@
@
@
@

NN

Relais de défaut

RL10

SDO1
SDO2

Contact de sécurité

NNINRNR
VYV VYY

Dans cette configuration, les ordres de
Marche/Arrét et la référence vitesse sont
issus du clavier.

1.Si le moteur n’a pas de sonde thermique, mettre un shunt
entre les bornes ADI2 et le OV.

ATTENTION :

Si les ordres de Marche/Arrét sont issus
du clavier, I'entrée SDI2 doit étre
configurée en simple entrée verrouillage.

LEROY
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X
PROXIDRIVE

Raccordement de contrdle

Variateurs électroniques PROXIDRIVE SET, ou CP (associés a la PX - LCD)
Configurations préréglées du bornier de contrdle

Les configuration préréglées répondent aux
besoins des applications les plus courantes.
Elles sont sélectionnables a partir d’'un seul
parametre (05)

MWWﬂlm&tral@G CO mguratlon 1 : sélection d’une  Configuration 2 : sélection d’une

d’une reférence en tension (0-10V) ou en référence en tension (0-10V) ou 3 référence en courant (4-20mA) ou 3
courant (4-20mA) par entree logique références préréglées par 2 entrées références préréglées par 2 entrées
logiques logiques

(réglage usine PROXIDRIVE SET.
05 = A1.A2 Avant de modifier 05, le variateur doit

A 10d (Avant de modifier 05, le variateur doit étre (Avant de modifier 05, le variateur doit étre
oV o étre verrouillé, SDI2 ouverte). verrouillé, SDI2 ouverte). verrouillé, SDI2 ouverte).
ADI @ P{ | Référence analogique 0-10V 10V _[@ 10V |@
ADI1 [@ P{ | Référence analogique 0-10V ADI1 |oi«¢ . i
ov 04— . . — 1l Référence analogique 4-20 mA
D2 |0 Référence analogique 4-20mA oV |@ oV <€
> . . ADI2 0—:{— Sélection référence ADI2 Q—f— Sélection référence
oV |@ Sortie image vitesse moteur o o o |
ADIO3|@) o-10v ADIo3lo—@ Sortie image vitesse moteur 0-10V 2Di03lo @J Sortie image vitesse moteur 0-10V
w -
DIO1 [@ P Sortie vitesse nulle DIo1 @ P Sortie vitesse nulle DIO1 |2 P Sortie vitesse nulle
o
+24V o4V | 124V [
DI2_[O]— _p——1 Marche AV/Arrét Di2_[o|—_——1 Marche AV/Arrét DI2_|@f—_——¢ Marche AV/Amét
DI3 0—4—‘— Marche AR/Arrét DI3 Q_ﬂf— Marche AR/Arrét DI3 Q—T_h/—< Marche AR/Arrét
+24V 1@ . +24V [0 124V [0
Di4 e_’,.ﬂ Sélection ADI1/ADI2 DI4 0_1.1../_ Sélection référence Dl4 |Oo— o Sélection référence
Sbii [@ sDi_|e soi @ R
SDi2 |ol— Entrée sécuritaire/Déverrouillage oz lol— Entrée sécuritaire/Déverrouillage o2 lel— Entrée sécuritaire/Déverrouillage
COM |o—P> CcoM |of—p coMm |e—p»
|_/rRL1C o> |_/|,—RL1C o—» |_/',—RL1C >
L RL10 |@[—» Relais de défaut L{RL10 [@|—» Relais de défaut —RL10 P Relais de défaut
SDO1 o> S SDo1 [o—p sDo1 [o—p S
Contact de sécurité " Contact de sécurité Contact de sécurité
|—/*—sooz g L+ ] Spo2 |of—p L+ ] spoz el
- Si commande 3 fils (Marche/Arrét impulsionnels), - Si commande 3 fils (Marche/Arrét impulsionnels), - Si commande 3 fils (Marche/Arrét impulsionnels),
46 =1 (Puls) : 46 =1 (Puls) : 46 =1 (Puls) :
DIO1 Q—ﬂ:— Marche AR DIO1 Q_’._E_ Marche AR DIO1 0_{_ Marche AR
+24V 9| +24V |@| +24V ||
DI2 0—4—" Marche AV DI2_[@[—_—1 Marche AV DI2_|@[— 1 Marche AV
DI3_|o—T—— Arret D13 |o—tm——! Arrét DI3_|o—— Arret
- Si inversion de sens, 46 = 2 (r.InP) : - Si inversion de sens, 46 = 2 (r.InP) : - Si inversion de sens, 46 = 2 (r.InP) :
+24V |@ +24V |Q| +24V |Q|
DI2 Q—,'_.(—t Marche/Arrét DI2 ®—4—< Marche/Arrét DI2 0—1‘:—4 Marche/Arrét
DI3 Q—T_‘:— Inversion de sens DI3 @_/r‘:_ Inversion de sens DI3 0_’.-‘:_ Inversion de sens
Dl4 Sélection DI4  ADI2 Sélection Dl4 ADI2 Sélection
0 Référence analogique 0-10V (ADI1) 0 0  Référence analogique 0-10V (ADI1) 0 0  Référence analogique 4-20mA (ADI1)
1 Référence analogique 4-20mA (ADI2) 1 0 Référence préréglée 2 1 0 Référence préréglée 2
Nota : L’entrée SDI2 doit étre fermée avant 0 1 Référence préréglée 3 0 1 Référence préréglée 3
I'ordre de marche. s PPy v -
1 1 Référence préréglée 4 1 1 Référence préréglée 4
Nota : L’entrée SDI2 doit étre fermée avant Nota : L'entrée SDI2 doit étre fermée avant
I'ordre de marche. I'ordre de marche.

LEROY ©
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

PROXIDRIVE

Raccordement de contrdle

Variateurs électroniques PROXIDRIVE SET, ou CP (associés a la PX - LCD)

* Configuration 3 : sélection de 4
références préréglées par 2 entrées
logiques

VAL

10V |@
ADI1 |@ | Sélection référence
& : i"j Sonde CTP’
ADI2 |@
oV |9
ADIO3|@) @J Sortie image vitesse moteur 0-10V
DIO1 @ P Sortie vitesse nulle
+24V |@
DI2 |@| —T_LI/—‘ Marche AV/Arrét
DI3 |9 —{—4 Marche AR/Arrét
+24V |@
Dl4 2—F Sélection référence
St Entrée sécuritaire/Déverrouillage
SDI2 |@f— {—I

COM

|_/r RL1C

—RL10

SDO1

L+ ] SDO2

- Si commande 3 fils (Marche/Arrét impulsionnels),
46 =1 (Puls) :

Sfele

Relais de défaut

Contact de sécurité

VV VVvYY

ole

ratee-C

Configurations préréglées du bornier de contrdle

* Configuration 4 : sélection de 8
références préréglées par 3 entrées
logiques

[@(Avant de modifier 05, le variateur doit étre
verrouillé, SDI2 ouverte).
10V |@
ADI1 Q_:\../_ Sélection référence
oV |9
ADI2 0—4‘/—< Sélection référence
oV _|9|
ADIO3|2) @J Sortie image vitesse moteur 0-10V
DIO1 (@) P Sortie vitesse nulle
+24V |9|
DI2 Q_ﬂf— Marche AV/Arrét
DI3 0_11..’_' Marche AR/Arrét
+24V |@]
Dl4 O—:{— Sélection référence
SDI1 |9 L | i
Entrée sécuritaire/Déverrouillage
SDI2 Q—,’f—l

COM

|_/r RL1C

—RL10

SDO1

L/"— SDO2

- Si commande 3 fils (Marche/Arrét impulsionnels),
46 =1 (Puls) :

NI

Relais de défaut

Contact de sécurité

VV VVY

Sle

DIO1 0—1‘:— Marche AR DIO1 0—1‘:— Marche AR
+24V @ +24V |©|
DI2_[@— _—% Marche AV DI2_|o— Marche AV
i3 Jo—m——! Arrét Di3_|oFm—— Arat
- Si inversion de sens, 46 = 2 (r.InP) : - Siinversion de sens, 46 = 2 (r.InP) :
+24V [@ +24V [0
DI2 0—,'_1:—< Marche/Arrét DI2 0—4—< Marche/Arrét
DI3_|@}—_——' Inversion de sens DI3 0—,'_‘:— Inversion de sens
=
Dl4  ADN Sélection Dl4 ADI1  ADI2 Sélection
0 0 Référence préréglée 1 0 0 0 Référence préréglée 1
1 0 Référence préréglée 2 1 0 0 Référence préréglée 2
0 1 Référence préréglée 3 0 1 0 Référence préréglée 3
1 1 Référence préréglée 4 1 1 0 Référence préréglée 4
0 0 1 Référence préréglée 5
1.Si le moteur n’a pas de sonde thermique, mettre un shunt A PR
entre les bornes ADI2 et le OV. 1 0 1 Référence préréglée 6
0 1 1 Référence préréglée 7
Nota : L’entrée SDI2 doit étre fermée avant 1 1 1 Référence préréglée 8

'ordre de marche.

Nota : L’entrée SDI2 doit étre fermée avant

'ordre de marche.

* Configuration 5 : potentiomeétre motorisé

(Avant de modifier 05, le variateur doit étre
verrouillé, SDI2 ouverte).

10V |@
ADI1 [@ #fl] Référence principale 0-10V
o |2 (si nécessaire)
ADI2 0—&/— + vite
oV |9
ADIO3 @ @ Sortie image vitesse moteur 0-10V
DIO1 @ P Sortie vitesse nulle
+24V |@
DI2 O_ﬂf— Marche AV/Arrét
DI3 0—@/—4 Marche AR/Arrét
+24V |@
Dl4 |o— f_ - vite
SDI1 |@
S |o— Entrée sécuritaire/Déverrouillage

COM

|_/|_— RL1C

—RL10

SDO1

L/L SDO2

- Si commande 3 fils (Marche/Arrét impulsionnels),
46 =1 (Puls) :

ofe]e

Relais de défaut

Contact de sécurité

VYV VYY

ofe

DIO1 |@— ] Marche AR
+24V |©

DI2 Q—ﬂ:—' Marche AV

DIz |o—m— Arret

- Siinversion de sens, 46 = 2 (r.InP) :
+24V |@

DI2 |o}— YR Marche/Arrét
DI3 0_4_ Inversion de sens
Fonctionnement :

La référence vitesse est issue de la
référence principale raccordée sur ADI1.
Cette référence est augmentée par des
impulsions sur I'entrée +vite et diminuée par
des impulsions sur I'entrée -vite. S’il n’y a
pas de référence principale, la référence
vitesse est issue uniquement des
commandes +vite/-vite.

Nota : L'entrée SDI2 doit étre fermée avant
I'ordre de marche.
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

PROXIDRIVE

Raccordement de contrdle

Variateurs électroniques PROXIDRIVE SET, ou CP (associés a la PX - LCD)

* Configuration 6 : sélection commande en
vitesse ou commande en couple par
entrée logique

* Configuration 7 : régulation PID

Avmit , I étr a'in (Avant_dg modifier 05, le variateur doit étre
V YA verrpu lé, \Ftaa ae C . CC amE verrouillé, SDI2 ouverte).
10V oV %
T ) Référence vitesse 0-10V ADI1 (@ #LIJI] Référence PID
oV |9 oV |9
ADI2 |@ Reférence couple 0-10V ADI2 [o|«¢ Retour PID
oV |9 oV |9
ADIO3|@ Sortie image vitesse moteur 0-10\ ADIO3|Q) ifl] (F;?fégggga?gcipale
DIO1 |@ P Sortie vitesse nulle DIO1 |@ P Sortie vitesse mini
+24V |@| +24V |©|
DI2 |o— Marche AV/Arrét DI2 |o— Marche AV/Arrét
DI3 |0]— Marche AR/Arrét DI3 |o— Marche AR/Arrét
+24V [@ +24V Q|
DI4 |o— Sélection couple/vitesse Dl4 |Q|— Validation PID
SDI1 [@ Sbit [@ I )
oz lol— Entrée sécuritaire/Déverrouillage o2 |ol— Entrée sécuritaire/Déverrouillage

COoM

|_/|,— RL1C

“—RL10

SDO1

L/L SDO2

- Si commande 3 fils (Marche/Arrét impulsionnels),
46 =1 (Puls) :

NN
vYyvYy

Relais de défaut

| -
__ Contact de sécurité
»

ofe

DIO1 Q_/..f_ Marche AR
+24V |
DI2 Q_{ﬁ— Marche AV
DI3_|o—m—— Arrét
- Si inversion de sens, 46 = 2 (r.InP) :
+24V |©|
DI2 |o— YRR Marche/Arrét
DI3 O_T-‘:_ Inversion de sens
Dl4 Sélection
0 Commande en vitesse-référence par ADI1

Commande en couple-référence par
ADI2 et limitation de vitesse par 02

Nota : L’entrée SDI2 doit étre fermée avant
'ordre de marche.

COM

|_/r RL1C

—RL10

SDO1

L+ SDO2

- Si commande 3 fils (Marche/Arrét impulsionnels),
46 =1 (Puls) :

Relais de défaut

NN
y vV VY

S

: Contact de sécurité
Ll

[S)

DIO1 Q_’._E_ Marche AR
+24V |9

DI2_[@—_—1 Marche AV
Diz_Jol—T—— Aret
- Si inversion de sens, 46 = 2 (r.InP) :
+24V |©|

DI2 |[Q— 1 Marche/Arrét
DI3 @—4— Inversion de sens

Fonctionnement :

Cette fonction permet de réguler une
consigne issue de la "référence PID" par
rapport a une mesure ‘retour PID"
(température  pression, débit, niveau,
pantin). Dans ce cas, le régulateur PID
couvre seul la plage de vitesse.

Lorsque le PID ne régule pas la totalité d’'un
signal (correction partielle), la " référence
principale " peut étre utilisée comme signal
principal pour améliorer la stabilit¢ du PID
par exemple.

Nota : L’entrée SDI2 doit étre fermée avant
I'ordre de marche.

Configurations préréglées du bornier de contrdle

* Configuration 9 : entrée tension ou
courant et gestion sonde CTP

_ (Avant de modifier 05, le variateur doit étre
05 = A.CtP verrouillé, SDI2 ouverte).
10V |9

ADI1 |o] Référence analogique
ov |o|4 (0-10V ou 4-20mA)
ADI2 o—il— Entrée CTP’
oV |9
ADIO3|@| @—— Sortie image vitesse
DIO1 [@ P Sortie vitesse nulle
+24V |©
DI2 @—T_LI/—‘ Marche AV/Arrét
DI3_|[@—_— Marche AR/Arrét
+24V |@
DI4 |@}— ——1 Sélection référence
Sou jo Entrée sécuritaire/Déverrouillage
spi2 lol— uritai verrouillag
CoM [o—p
|_/,_— RL1C |o—P>
—{RL10 [@|—> Relais de défaut
7y |-
Sbo1 (@ : Contact de sécurité
SDO2 [0 —P

- Si commande 3 fils (Marche/Arrét impulsionnels),
46 =1 (Puls) :

DIO1 O_/..f_ Marche AR
+24V (@]
a1 Marche AV
g:i Z—huh Arrét
- Siinversion de sens, 46 = 2 (r.InP) :
+24V |@
DI2 |of— Marche/Arrét
DI3 Q_/rﬂ_ Inversion de sens
DI4 Sélection
0 Référence analogique 0-10V
1 Référence analogique 4-20mA

1.Si le moteur n’a pas de sonde thermique, mettre un shunt
entre les bornes ADI2 et le OV.

Nota : L'entrée SDI2 doit étre fermée avant
I'ordre de marche.

E6.10
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

PROXIDRIVE

Raccordement de contrdle

Variateurs électroniques PROXIDRIVE SET, ou CP (associés a la PX - LCD)

* Configuration 10 : commande de pont
roulant ou palan

oV _[@ Mise de la référence vitesse
ADN (@ au max
ov_|@ Entrée CTP
ADI2 (@
4
ov Sélection référence
ADIO3|9| préréglée
DIO1 [@}— Déblocage électrique du frein
+24V |@
DI2 |[@]— Marche AV/Arrét
DI3 |o— Marche AR/Arrét
+24V |@|
DI4 |O|— Entrée accélération
SDI1 |
Entrée sécuritaire/Déverrouillage
SDI2 |o—

COM
|_/,_— RL1C

“—RL10

SDO1
L+ SDO2

NI

Relais de défaut

Contact de sécurité

ole

VV VYY

Fonctionnement :

[ADI03]  sélection
[0 |Vitesse maxi (@2)>" """ -T-Toooo-
RP2 (12)

— Vitesse

Vitesse mini

Entrée DI2 ou DI3

1
0
1 I

Entrée D4 |

1.Si le moteur n’a pas de sonde thermique, mettre un shunt
entre les bornes ADI2 et le OV.

Nota : L’entrée SDI2 doit étre fermée avant
I'ordre de marche.

MwsEnetEalet:c

Configurations préréglées du bornier de contrdle

* Configuration 11 : commande par clavier
(réglage usine PROXIDRIVE CP)

m (Avant_dg modifier 05, le variateur doit étre
== verrouillé, SDI2 ouverte).

0 Q
ADI1 |©
oV [@

ADI2 |0 —m—l Sonde CTP *
v @ Sortie i it teur 0-10V
ADIO3 ortie Image vitesse moteur O-

DIO1 P Sortie vitesse nulle

@
@
DI3 |@
@
@

sDi1 Déverroul
spI2 |oj— everrouillage
CoM

|_; RL1C
“—RL10

SDO1
L+ SDO2

ole|e

Relais de défaut

Contact de sécurité

VYV VVYY

ole

Fonctionnement :

Les ordres de Marche/Arrét et la référence
vitesse sont issus de [loption clavier
équipant les variateurs de type CP ou SET.
* Si le moteur n'a pas de sonde thermique,
mettre un shunt entre les bornes ADI2 et le
oVv.

ATTENTION :

Si les ordres de Marche/Arrét sont issus
du clavier, I'entrée SDI2 doit étre
configurée en simple entrée verrouillage.

Nota : L’entrée SDI2 doit étre fermée avant
'ordre de marche.

* Configuration 12 : mode auto-manuel

_ (Avant de modifier 05, le variateur doit étre
05 = HuAC| verrouillé, SDI2 ouverte).

10V |@

ADI1 |©

WEE Référence vitesse en auto
ADI2 |o|«¢ 4-20mA

7

A[())I\(l)s o—@ Sortie image vitesse
DIO1 |@ » '?_.Auto Sortie variateur activée
+24V @ +0—1-0 OFF

DI2 |O— \() Manuel Marche AV/Arrét

DI3 |[@[— Marche AR/Arrét
+24V |@

Dl4 |@

DI1 ||

:DI2 ol — Entrée sécuritaire/Déverrouillage

Relais de défaut

RL10O

SDO1 |[@
SDO2

Contact de sécurité

COM
|_/r RL1C |@
—_
L/I'_

VV VVY

Aucun ordre de marche, ni référence ne

OFF  sont pris en compte.

Les ordres de Marche/Arrét et la

Auto référence sont issus du bornier.
Les ordres de Marche/Arrét et la
Manu : h
el référence sont issus du clavier des

PROXIDRIVE CP ou SET.

Nota : L'entrée SDI2 doit étre fermée avant
I'ordre de marche.

LEROY ®
SOMER
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X
PROXIDRIVE

Sélection

Criteres d’environnement

Caractéristiques PROXIDRIVE
Température de fonctionnement *-10°C a 50°C
t I -Cssiltfof /qnnement jusqu’a 50°C : voir tableau de déclassement
YWW.motraleCc.com

ATTENTION :

Pour que le variateur soit conforme aux normes UL, la température de fonctionnement ne doit pas excéder 40°C.
Température de stockage ¢ -40°C a +60°C, 12 mois maximum conforme a la norme CE| 60068-2-1
Altitude * <1000 m sans déclassement

* Déclassement 1% de Isn par 100 m au dessus de 1 000 m (4 000 m maxi)
Humidité relative Jusgu’a 100% voir notice d'installation
Vibrations Testé selon les normes CEIl 68-2-34 et CEl 68-2-6
Chocs Testé selon la norme CEI 68-2-29
CEM Voir tableau
Indice de protection IP 54 (avec bouchons livrés en standard utilisés comme passe cables) - IP66 - Nema 4X (avec presses étoupes I1P66 -

Nema 4X ou plus correctement installés)

Conformité UL Homologation n° 211799

Caractéristiques électriques générales

Caractéristiques PROXIDRIVE

Tension réseau *200 a 240V + 10 % triphasé (TL)
* 380 4480V + 10 % triphasé (T)

Fréquence réseau 50 0u 60 Hz +2 %

Nombre maxi de mises sous tension par heure <100

Tension de sortie 0V a la tension d’entrée

Fréquence maximale de sortie 0a1000Hz

Capacité de surcharge 150 % pendant 60 s

Freinage Transistor de freinage intégré

- Freinage sur résistance extérieure optionnelle RF

Atténuation des perturbations radio-fréquence conduites  Option filtres FLT

Atténuation des courants de fuite Option self MC

LEROY ©
E6.12 SOMER



Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X
PROXIDRIVE

Sélection

Caractéristiques électriques de sortie variateur a 40 °C fréquence de découpage de 4,5 Hz

Réseau triphasé 208V -10 % a 240V +10 %

Puissance moteur

Intensité sortie

Réseau triphasé 380V -10 % a 480V +10 %

Puissance moteur

Intensité sortie

a230v permanente a 4,5 kHz Code a 4o00v permanente a 4,5 kHz Code
Calibre KW A Calibre KW A
1 m ﬁ u rg 2 4234101 1,5T 0,75 2,5 4235177
V v*&% V ATTGEAT A e G -ee, e I I |71234987 2T 1,1 3,2 4235182
1,5TL 0,75 4,5 4234990 2,5T 1,5 4,5 4235186
2TL 11 6 4234997 3,5T 2,2 6 4235190
2,5TL 1,5 8 4235003 4,5T 3 8 4235194
3,5TL 2,2 10 4235006 5,5T 4 10 4235199
4,5TL 3 13,5 4235007 8T 55 13,5 4235203
5,5TL 4 16,5 4235010 1"T 7,5 16,5 4235216
Déclassement en fonction de la température et de la fréquence de découpage
Calibre PROXIDRIVE Intensité de sortie permanente lg,
Réseau triphasé avec fréquence de découpage
200 a 240V £10% 380 a 480V +10% Temp. 3 kHz 4,5 kHz 5,5 kHz 6 kHz 9 kHz 11 kHz
40°C 2,5 2,5 2 1,9 1,7 1,3
1TL 1,5T
50°C 2,3 2,3 1,7 1,6 1,4 1
40°C 3,2 3,2 2,9 2,7 2,4 1,8
1,2TL 2T
50°C 2,9 2,7 2,4 2,3 2 1,5
40°C 4,5 4,5 4 3,8 3,4 2,5
1,5TL 2,5T
50°C 4 37 3,4 3,3 2,9 21
40°C 6 6 54 53 4,6 3,5
2TL 3,5T
50°C 52 4,9 4,6 4,5 4 3
40°C 8 8 7,2 6,8 6,1 4,6
2,5TL 4,5T
50°C 6,9 6,5 6,1 5,8 52 3,9
40°C 10 10 9 8,5 7,6 57
3,5TL 5,5T
50°C 8,4 8 73 7,2 6,5 4,8
40°C 13,5 13,5 12,4 11,6 10,3 7,7
4,5TL 8T
50°C 11,6 11 10,5 9,9 8,8 6,6
40°C 16,9 16,5 15,2 14,5 12,9 9,7
5,5TL 1T
50°C 14,4 13,7 12,8 12,3 11 8,2
Sélection : la section EO propose un guide
de choix moto variateur. Pour les caractéris-
tiques moteurs se reporter a la section E2
(moteurs adaptés a la variation de vitesse,
série LS MV).
Sélectionner le calibre variateur a I'aide de la
puissance nominale du moteur et vérifier
gue ses caractéristiques (courant nominal et
de surcharge) satisfont aux conditions de
fonctionnement requises par I'application.
LEROY
SOMER E6.13



Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X
PROXIDRIVE

Dimensions

Cotes d’encombrement des variateurs électroniques PROXIDRIVE

Dimensions en millimétres

- PROXIDRIVE - 1TL a 3,5TL et 1,5T a 5,5T - PROXIDRIVE - 4,5TL - 5,5TL - 8T - 11T

/ww.mafralec.com ... :
) i P (PX-N et PX-SET) ~ i} )
1
6,5 —
16—, _
I = e N
D]
() el ]
H1 H1 H
. H2 2 H2

o © I @i‘"_f °

oo | {] oot eeeos |

N _JU N JU
Variateurs Masse
Calibre L L1 H H1 H2 P P1 Vis kg
11T;'Té;é5;:: 180 125 380 350 330 189 204 M6 47
g%f;f;.'; 180 125 380 350 330 223 238 M6 67
4’53';‘151’?" 281 125 380 350 330 233 248 M6 8,8

LEROY ©
SOMER
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

Les variateurs de tailles 1 et 2 sont
conformes a la norme variateur EN 61800-3
gréce au filtre RFI intégré en interne.

PROXIDRIVE

Options

Filtre réseau IP66 (RFI)

Référence

Code

FS 6376-16-07

4253799

AV FRGEEal86:.com

2 (se reporter au § 1.5), il est nécessaire
d’ajouter un filtre RFI externe (FS 6376-16-
07).

ATTENTION :

Utiliser un filtre RFlI pour chaque
variateur.

¢ Dimensions en mm

Ingut

60

Output

—©

130

162

5.5

11
1m

Lo+
I
M

L’option PX-Cabling Kit est composée des
éléments

suivants :

- 2 x PE M20 CEM,

- 1 x PE M20 Polyamide,

- 2 x PE M16 CEM,

-1 x PE M16 Polyamide,

- écrous.

Ce kit permet de respecter I'étanchéité du
variateur (protection IP66/Nema 4X) et la

qualité du blindage.

Kit presse-étoupe

Référence

Code

PX CABLING KIT

4253806

LEROY ®
SOMER
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X
PROXIDRIVE

Options

Clé de recopie «XPressKey»

L’option XPressKey permet de sauvegarder

une copie de 'ensemble des paramétres du Référence Code

PROXIDRIVE afin de les dupliquer trés XPressKey 4253825

/ww.motralec.coffi™ "

Résistance de freinage

Les résistances de freinage intégrables sont
livrées sur une plaque métallique prete a
étre fixée a l'aide de 4 vis, a l'arriere du ,
variateur. -
Pour que les pertes calorifiques des ré-
sistances s’évacuent correctement, il est né-
cessaire de fixer le variateur avec des

entretoises (livrées avec les résistances).

 Résistances de freinage IP66 intégrables

Calibre PROXIDRIVE associé Valeur Puissance
1TLa1,5TL 2TLa3,5TL 4,5TL-5,5TL PX-Brake ohmique thermique  créte (400V)
1,5T a2,5T 3,5Ta5,5T 8T-11T Resistor Q w w Code
L] (] o 300-200 200 300 2592 4253746
[ ] [ ] [ ] 600-200 200 600 2592 4253757
[ ] 300-50 50 300 10368 4253760
[ ] 600-50 50 600 10368 4253765
* Résistances de freinage IP20'
Calibre PROXIDRIVE associé Valeur Puissance
1TLa1,5TL 2TLa3,5TL 4,5TL-5,5TL Référence ohmique thermique  créte (400V)
1,5T a2,5T 3,5Ta5,5T 8T-11T résistance Q w w Code
[ ] RF-SIR-1100-50 50 1100 10368 4238224
[ ] RF-MD-2000-75 75 2000 6912 4238222

1.Résistances non intégrables au variateur.

LEROY °
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

L’option intégrable PX-Brake Contactor
permet de piloter directement un frein
électromécanique a partir d’'une source

PROXIDRIVE

Options

Pilotage d’un frein électromagnétique

Référence Code

PX-Brake Contactor 4253771

AENLHOtEalee.com

dédiée, pilotée par la commande de frein
(paramétres 36 a 43).
Nota : L'option est protégée par un fusible
(calibre FA 660V, 1,25A) repéré sur la carte
par l'indication " F1 ".

L'option intégrable PX-Secure permet
I'utilisation de la borne SDI2 en entrée
sécuritaire selon la norme de sécurité EN
954-1 catégorie 2 ou 3 (suppression du
contacteur de ligne).

Fonction entrée sécuritaire catégorie 2 ou 3

Référence Code

PX-Secure 4253774

Fonction entrée sécuritaire catégorie 2 ou 3 et pilotage d’un frein électromagnétique

L’option intégrable PX-Brake Contactor
Secure réunit sur une méme carte I'option
PX-Brake Contactor de pilotage d’un frein et
'option PX-Secure pour la fonction entrée
sécuritaire.

Référence Code
PX-Brake Contactor
Secure 4253780

LEROY*®
SOMER
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

Les modules options intégrablesSM Bus per-

mettent de communiquer avec les principaux

réseaux :

- Profibus DP : le module intégre un micro
irocesseur 16 bits et sa itesse I transmis-

W lle j s 1
st alimentéen interne parl

- Interbus S : le module intégre un mlcro-pro-
cesseur 16 bits avec vitesse de transmission
jusqu’a 500 kbits/s. Grace a son alimentation
de secours, I'électronique du PROXIDRIVE
et de ses modules est maintenu, permettant
au réseau de communiquer avec le variateur
malgré une perte du réseau d’'alimentation ;
- Devicenet : le module intégre un micro pro-
cesseur 16 bits avec vitesse de transmission
jusqu’a 500 kbits/s. Le module doit étre ali-
menté par le réseau Devicenet. Grace a son
alimentation de secours, I'électronique du

+CQO

PROXIDRIVE

Options
Bus de terrain

PROXIDRIVE et de ses modules est mainte-
nue, permettant au réseau de communiquer
avec le variateur malgré une perte du réseau
d’alimentation ;

- Can Open : le module intégre un micro-pro-
s{eqr 16 bits avec vitesse de transmission
jusqu’a 1 Mbits/s. Le module est alimenté en
interne par le PROXIDRIVE ;

Console déportée

Cette console permet un paramétrage
beaucoup plus convivial du PROXIDRIVE et
lacces a I'ensemble des paramétres. Son
afficheur LCD, composé d’une ligne 12
caracteres et de 2 lignes de 16 caracteres,
propose des textes affichables en 5 langues.
(Francais, Anglais, Allemand, Italien et
Espagnol).

La console PX-LCD dispose de 3 principales
fonctionnalités :

- une mode lecture qui permet la supervision
et le diagnostic du PROXIDRIVE,

- un assistant de paramétrage interactif qui
permet de configurer le PROXIDRIVE tres
simplement,

- un accés a 'ensemble des paramétres du
PROXIDRIVE afin d’optimiser des réglages
ou bien de configurer des applications
particuliéres.

Type

Option

Bus de terrain  DIGIDRIVE Code
Profibus DP SM-Profibus 4238383
Interbus S SM-Interbus 4238388
Devicenet SM-Devicenet 4238387
Can Open SM-Can Open 4238390

Ethernet SM-Ethernet a venir

Type

Code

PX-LCD

4253821

E6.18
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Variateurs électroniques IP66 - Nema 4X

PROXIDRIVE
Options

Consignation électrique

L’option intégrable PX-Disconnect est un —
interrupteur  IP66/Nema 4X  tripolaire Référence Code

cadenassable 16A, avec contacts auxiliaires PX-Disconnect 4953813

AMiw.motralec.com

plague préte a étre fixée sur le cété du
variateur.

Détection de vitesse

L’option intégrable PX-Encoder permet au

variateur d’exploiter le signal d’'un codeur et Reférence Code

de délivrer la simulation d’'un codeur

) . . PX-Encoder 4253473
incrémental (quadrature, fréquence/

direction) ou SSI.

Ce module est compatible avec plusieurs
types de codeurs :

- incrémental quadrature avec ou sans voies
de commutation,

- incrémental fréquence/direction avec ou
sans voies de commutation,

- incrémental avant/arriere avec ou sans
voies de commutation,

- SinCos sans liaison série, avec protocole
Hiperface ou EnDat,

- EnDat,

- SSI.

LEROY*®
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